
 澥 濂 澥澧 
 

产品规格书 
产品名称：存在感应雷达模组                     
产品简介 

 

 

产品型号：S L1005

濦濟濄濃濃濈 是一款ⳤ作在濄濃濁濈濅濈濚濛瀍的濫波段⩗在感ⶓ雷达模组ȼ基于多普勒效ⶓ，本设计采用定

频Ȼ定向的高增益微带⠨线及信⋶处理电路和算法构成，尺⫷大小为漡濆濅瀀瀀×濆濅瀀瀀×濆濁濈瀀瀀ȼ

板载集成中频解调Ȼ频谱能量分析Ȼ信⋶放大与数⩖处理等技术，该模组可检测㩢常生活中人体

的行走Ȼ跑动Ȼ等大动作信⋶，翻书Ȼ打⩖Ȼ㍅臂等微小动作信⋶，还可检测睡眠Ȼ静♏等休憩

状态下的人体⍻吸等生⍼体征信⋶，即实䊯人体的⩗在检测，可ⶓ用于智慧酒店Ȼ智慧养老Ȼ智

慧照明Ȼ智能安防Ȼ智能家居等嫷多领域ȼ 

产品特点 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

ⳤ作频率 濄濃濁濈濅濈濚濛瀍 

ⳤ作电压漡澾濈濩~濄濈濩 

模块∕封装漡濆濅瀀瀀澽濆濅瀀瀀澽濆濁濈瀀瀀 

㈁高 濆 米㓵，感ⶓ半径最大 濉 米漏可调节漐 

最大发射功率漡濅濷濕瀀 

最大接收灵敏度漡激濌濈濷濕瀀 

移动感ⶓ澾微动感ⶓ澾⩗在感ⶓ澾⁈感控制漏预留漐 

板载集成发射Ȼ接收⠨线 

可实䊯微小动作感ⶓ，人体⍻吸⩗在感ⶓȼ 
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澦 濂 澥澧

产品应用 






智慧酒店

智慧养老 

智慧照明 

智能安防  

智能家居

移动感ⶓ 微动感ⶓ 生⍼体征感ⶓ

典型应用 

智慧酒店˄是否空ᡯ˅ 智慧养老˄老人看ᣔ˅

智慧照明˄人在灯亮˅ 智慧安防˄探测ᣕ警˅
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 澧 濂 澥澧 
 

典型应用漑L澹澸 感应灯漒 

 

产品规格 
濧濔=濅濈℃ 

濦瀌瀀濵瀂濿 濣濴瀅濴瀀濸瀇濸瀅瀆 濧濸瀆瀇 濖瀂瀁濷濼瀇濼瀂瀁瀆 濠濼瀁 濧瀌瀃 濠濴瀋 濨瀁濼瀇 

输入电源 

濩濖濖 ⳤ作电压  濈 濄濅 濄濈 濩 

濜 ⳤ作电流 濩濖濖=濈濩 濇濈 濈濈 濉濈 瀀濔 

濩濖濖=濄濅濩 濅濃 濅濈 濆濃 瀀濔 

濩濖濖=濄濈濩 濄濈 濅濃 濅濈 瀀濔 

输出 

濹濢濦濖 微波频率 濩濖濖=濈~濄濈濩  濄濃濁濈濅濈  濚濛瀍 

濣 发射功率 濩濖濖=濈~濄濈濩   濅 濷濕瀀 

濩瀂瀈瀇 输出电压  濅濁濌 濆 濆濁濄 濩 

濜瀂瀈瀇 输出电流    濄濃 瀀濔 

濧瀊 上电复Ṍ㓵间  濅   濠濼瀁 

温湿度范围 
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 澨 濂 澥澧 
 

濧濔 ⳤ作温度  激濅濃  澾濉濃 ℃ 

濧濕 ⩗储温度  激濇濃  澾濋濈 ℃ 

濛濔 ⳤ作湿度  濄濃  濌濈 % 

濛濕 ⩗储湿度  濃  濌濈 % 

⁈感控制 

 触发⁈强Ś     濟瀈瀋 

探测范围漏濉濇 秒 濋 个周期检测成功率＞濌濌%漐 

 

移动感ⶓ 

漏快检测模
式漐 

濫 轴探测距离ś ㈁高 濆瀀 濆 濇 濈 瀀 

濬 轴探测距离ś ㈁高 濆瀀 濆 濇 濈 瀀 

濭 轴探测距离ś 壁㈁ 濅瀀 濄濃 濄濅 濄濈 瀀 

 

⩗在感ⶓ

漏慢检测模
式漐 

濫 轴探测距离ś ㈁高 濆瀀 濆 濇 濈 瀀 

濬 轴探测距离ś ㈁高 濆瀀 濆 濇 濈 瀀 

濭 轴探测距离ś 壁㈁ 濅瀀 濈 濊 濋 瀀 

濧瀆濄 单个检测周期Ŝ  濋  瀆 

濧瀆濅 关断延㓵ŝ  濉濇  瀆 

濘濦濗 特性 

 接触放电   濅  濾濩 

 空气放电   濅  濾濩 

备注漡 

Ř 触发⁈强可㜸据⪡户实敄需求设定调整，出厂默认不设置或关擬感⁈功能漢 

ř 感ⶓ距离可㜸据⪡户需求设定漢⩗在感ⶓ探测距离为静㩡站立探测距离漢 

Ś 慢检测模式下单个 濋 秒的处理周期完成后输出一次本周期内的检测结果漢 

ś 慢检测模式下 濉濇 秒连续 濋 个处理周期未检测到人体⩗在则输出无人状态ȼ 
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 澩 濂 澥澧 
 

吸顶澣壁挂安装示例 
濕、吸顶安装示意漑本规格书模组更适合吸顶安装漒 

 
㩢视图 

 

 
俯视图 
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 澪 濂 澥澧 
 

 

吸顶感ⶓ范围 

濖、壁挂安装示意 

 
㩢视图 
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 澫 濂 澥澧 
 

 
俯视图 

 

壁㈁感ⶓ范围 

备注漡 
濄濁不同安装测试䊮境Ȼ廏动目标或人体静㩡姿态下，测试结果有一定差异漢 
濅濁金属外壳会⫸雷达电磁波有屏蔽作用，严惌影响感ⶓ距离漢 
濆濁以上测试结果是在公⋷标准测试场地测试得出的结果漢 
濇濁感ⶓ范围⩗在感ⶓ误差，弱感ⶓ区会⩗在一定的感ⶓ波动性漢 
濈濁⁶体测试䊮境Ȼ条件，可咨询相关技术人员ȼ 
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 澬 濂 澥澧 
 

引脚配置和功能说明 
序ਧ 部分 端口 说明 示意മ 

1 

P1 
 

V 濗濖 濈濩~濄濈濩 

正面 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
背面 

 
 
 
 
 

2 G 电源地 

3 O TTL电平输出˄高电平3.3V˅ 

4 O1 TTL电平输出˄高电平3.3V˅ 

5 

P5 

P上M1 P上M输出控制口˄预留˅ 

6 P上M P上M输出控制口˄预留˅ 

7 A号C1 外部传感器A号C输入˄预留˅ 

8 A号C2 外部传感器A号C输入˄预留˅ 

9 A号C3 外部传感器A号C输入˄预留˅ 

10 G 电源地 

11 P2 焊盘 程序л载口 

 

感应方向 
 
                    

 
 

                          

 
 

濫 轴方向 

濬 轴方向 

濃° 

濌濃° 

濄濋濃° 

濅濊濃° 
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 澭 濂 澥澧 
 

检测模式说明 
                   
 
 
 
 
 
 
 
 
说明漡 

濄Ȼ 无特殊要求㓵，默认感⁈检测功能关擬ȼ 

濅Ȼ 濢 口，濢濄 口的输出漡濢 口检测感ⶓ范围内有无人，如果有人漏包括有静㩡人体漐一直高电，无人的

话⋗为ṍ电ȼ濢濄 口检测感ⶓ范围内是否有静㩡人体，如有移动目标大动作或感ⶓ范围内无人体，则

为ṍ电，如感ⶓ范围内有静㩡人体则为高电ȼ 

濆Ȼⳤ作指示灯漡濗濅 红色指示灯，濗濆 绿色指示灯 

濇Ȼ可通过串口软件廛程监测模组测试情况漏只读漐ȼ 

濴Ȼ波特率漡濄濄濈濅濃濃ȼ 

濵Ȼ数据格式漡⩖符串ȼ 

濶Ȼ串口状态解码漡 快 濃漡快检测无人状态漏㩣㓵只检测大动作，检测到大动作廚入快 濄漐ȼ 
                  快 濄漡快检测有人状态ȼ 

大 濃漡慢检测无人状态漏㩣状态由大 濄 ⋗到无人状态㓵廚入漐ȼ 
                  大 濄漡慢检测有大动作ȼ 
                  微 濃漡慢检测无人状态漏㩣状态由微 濄 ⋗到无人状态廚入漐ȼ 
                  微 濄漡慢检测有⍻吸状态ȼ 

 

濗濈 感⁈器件漏预留漐 

濟濘濗 指示灯 

濧濧濟 电串口 
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 澥澤 濂 澥澧 
 

濈Ȼ⩗在感ⶓ模组红绿指示灯情况漡 

濴Ȼ上电后需两分钟⳥右系统复Ṍ，然后开始测试ȼ 

濵Ȼ首⁇廚行的是快检测模式，无目标指示灯 濗濅 红灯和 濗濆 绿灯常亮，㩣㓵 濢 口 濢濄 口均为ṍ电

ȼ有移动目标指示灯 濗濅 红灯常亮，濢 口高电 濢濄 口ṍ电ȼ漏通过串口软件可以查看⁶体

状态漡快 濃 表示没有检测到目标，快 濄 表示检测到移动目标漐 

濶Ȼ快检测触发后，廚入慢检测模式也就是⩗在感ⶓ检测，每 濋 秒更新一次状态漡 

检测到有大动作，指示灯为红色，濢 口高电，濢濄 口ṍ电漢漏串口状态为大 濄漐 

无大动作触发，延续上一状态指示灯为红色，濢 口保㈀高电，濢濄 口ṍ电漢漏串口状态为大

濃漐 

检测到人体⍻吸，指示灯为绿色，濢 口 濢濄 口均为高电，漢漏串口状态为微 濄漐 

未检测到人体⍻吸，延续上一状态指示灯为绿色，濢濄 口保㈀高电，濢 为高电漢漏串口状态

为微 濃漐 

注漡每 濋 秒一个处理周期，若检测到大动作漏大 濄漐或⍻吸动作漏微 濄漐，相ⶓ颜色指示灯会闪烁

 

一次，然后常亮 濋 秒，当连续 濋 个状态漏㩣 濋 个状态共 濉濇濦 延㓵㓵间段为确认检测无人的过程，确认

阶段 濢 口或 濢濄 口输出高电漐判断为无大动作或无⍻吸即无人的状态，廚入到快检测模式，㩣㓵指

示灯⋗为红绿色常亮漏即 濉濇 秒延㓵结束判断为无人㩣㓵 濢 口和 濢濄 口输出ṍ电漐ȼ 

濉Ȼ本规格书所说明模组更适合吸顶安装漏濅濁濋瀀 ⳥右澼使用ȼ 

尺寸信息 

    
         模组尺⫷                       模组㩢面                     模组背面 

雷达模组漏濆濅瀀瀀澽濆濅瀀瀀澽濆濁濈瀀瀀漐 
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 澥澥 濂 澥澧 
 

 
配套的驱动电源设媢注意事项： 

濔濁 务必采用输出电压Ȼ电流及纹波系数等都达标的驱动电源，驱动电源不稳定，电磁辐射

⠩强，会造成雷达模组误ㆤ，无感ⶓ，循䊮自启等䊯象漢 

濕濁 配套的驱动电源ⳤ作电压 濈濩~濄濈濩，输出电流ⶓ大于 濈濩激濊濃瀀濔，且电源纹波和毛刺ⶓ尽可

能小，电源纹波幅度需控制在 濈濃瀀濩 以内，ⳤ频波动幅度要小漢 

濖濁 驱动电源和雷达模组装配㓵，ⶓ避免雷达模组ⶔ部或⠨线面，㩢⫸驱动电源模块，且ⶓ尽

量廛离驱动电源模块惋面的整流桥Ȼ开关⋗压器等ⳤ频扰大的器件，以防扰微波信⋶漢 

雷达模组测试和使用注意事项： 
濔濁 在四周有墙壁或者障碍物反射微波的情况下，感ⶓ距离和感ⶓ角度会有增益漢在四周比较

空㓶的情况下，感ⶓ距离和角度会有衰减漢 

由于微波⠨线⋖到很小⋗∕都可以改⋗探测，所以嫶保ㆣ好⠨线，表面不要有金属物体漏例

如焊锡丝漐等，否则会影响ⶓ用㓵的感ⶓ距离漢 

轻拿轻放，避免激烈震动，雷达模组保㈀整不⋗形漢⁈感器件无遮挡和覆盖，特别是雷

达模组上的感⁈元件濗濈周围，ⶓ避免有不透⁈的遮挡物漢 

雷达模组保㈀独立使用空间，四周空间保㈀有 濅瀀瀀 以上的自由空间间隔漢 

通电后大约有濅瀀濼瀁系统复Ṍ㓵间，在㩣期间属于非㩢常感ⶓⳤ作漢 

如果雷达模组的感⁈器件上面有遮挡漏例如外壳等漐，需要惌新测试确定感⁈门限值漢 

产线测试和老∕作业㓵，大量的雷达模组上电㓵若堆叠到一块的话，有可能会出䊯自激䊯

象，嫶确保通电的雷达模组之间保㈀ 濈濃濶瀀 以上的安全距离ȼ 

濕濁 

濖濁 

濗濁 

濘濁 

濙濁 

濚濁 

内置雷达模组的器件应用安装注意事项： 
濔濁 装配了雷达模组的器件，安装Ṍ置ⶓ廛离通风管道Ȼ消防管道Ȼ排水管道Ȼ机械振动或有

大型金属设备等强烈振动物体的地方，因为会影响雷达反射波和探测感ⶓ效果漢 
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 澥澦 濂 澥澧 
 

濕濁 严禁带电作业，以免动作失误，接错，烧♎电路或触电漢 

濖濁 避免安装在日晒雨淋的地方，防㩡损♎和影响使用寿⍼漢 

濗濁 器件务必安装在廛离电磁场的地方，以免电磁扰产生误动作漢也要安装廛离有物体固定

转动或者㍅动漏例如电风扇，㍆㍅的树⋵，风中晾晒衣服等漐的地方，以免有误动作产生漢 

濘濁 数个内置雷达模组的器件固定安装㓵，ⶓ保证各个器件之间的间距≥濃濁濈 米漢 

濙濁 雷达微波模块的⠨线面建议距离产品外壳 濈瀀瀀 以上，否则会影响感ⶓ距离漢 

 

濚濁 器件内置了雷达模组的产品后，建议水或者垂直放置，在有效的感ⶓ范围内，尽量避免

面⫸面的安装两个或者更多的内置雷达模组的器件漢 

避免内置雷达模组的器件漏例如灯⁶漐敃廐，有⁵他⁈照物漏例如ⶓ急灯，导向灯等扰

⁈源漐，以免造成器件澻灯⁶澼内置感⁈判断失效，使得器件漏灯⁶漐不能㩢常ⳤ作漏常灭，

误判为白⠨漐漢 

使用了内置雷达模组的器件澻例如灯⁶澼 若一直ⳤ作漏常亮漐，不能㜸据动目标探测廚行开Ȼ

关，则可能是雷达模组⋖到中频扰，造成模组一直判断为有动目标在感ⶓ范围内活动ȼ

㩣㓵ⶓ关断电源，检查电源板的供电状态是否㩢常以及模组空间距离是否改⋗ȼ 

若以上擭题还不能解决，嫶⁇断电和观察安装Ṍ置周围情况，⁇排除周围䊮境扰因素的

影响漢惌启电源后仍有擭题，则考虑更换设备的驱动电源板，或者雷达模组再验证漢 

濛濁 

濜濁  

濝濁 
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